












项目概况：
工艺流程：

应用精度：
运行节拍：
设备优势：

AR4215配合冲压机床进行上下料。
配合冲压设备，机器人进行取放料，从振动盘取料再放到冲压
位置，放完待冲压物料后，取出冲压好的物料。
±0.5mm
1200片/h
整线效率节拍提高30%
设备可靠性高，产品良率提升5%
机器人末端搭配偏心夹具可伸入机床内部进行取放料
振动抑制算法可以解决偏心负载下的抖动问题，运行平稳
相比6轴机器人成本更低，相比人工更安全

水平多关节机器人-行业应用

项目概况：
工艺流程：
应用精度：
运行节拍：
设备优势：

PR5216一体式机器人五金治具锁附拆卸
吹气式锁附五金治具、加工完成后进行夹取式拆卸。
±0.1mm
0.8~1s/颗
一体式机器人Z轴为伺服批锁附轴，整个锁附过程电流
监控具有滑牙滑槽故障检测退锁功能，可为企业提供定
制锁附机器人服务。

五金-治具锁附

五金-冲压上下料

项目概况：
工艺流程：

应用精度：
运行节拍：
设备优势：

AR5215机器人搭配AVS视觉系统进行天地盖贴合。
上相机拍照识别传送带上的纸皮，流水线编码器记录纸皮
X方向流动距离，机器人根据相机及编码器反馈信息完成
贴合动作。
±0.1mm
1.5~2s/个
整线效率提升了8%
良率提升5%
贴合精度高，适用于不同类型纸盒，效率可达40psc/min

包装-天地盖贴合
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项目概况：
工艺流程：

应用精度：
运行节拍：
设备优势：

AR4215配合第三方视觉对托盘内的手机摄像头贴保护膜。
机器人带2个吸嘴从剥标机上一次吸取2片保护膜，经过倒装视觉
拍照定位后，去托盘位置将保护膜依次贴到托盘里的摄像头上，
托盘上方带有视觉系统对托盘里的摄像头拍照定位。
±1mm。
2.9s
应用灵活可配合第三方视觉实现自动标定，定位精度高
运行节拍快，优于雅马哈的1.5秒每片

水平多关节机器人-行业应用

3C-摄像头贴保护膜

项目概况：
工艺流程：

应用精度：
运行节拍：
设备优势：

AR5215机器人动态跟随码垛
在产品品类较多、摆放不整齐的流水线上分拣出需要的产品。
视觉拍照后把对应的模板产品的坐标数据发给机器人，由机器人
实现抓取动作。
±0.1mm
2.9s
视觉识别精度高，分拣准确
动态跟随工艺包调试方便

塑料-动态跟随码垛

玩具-吹气式锁附

项目概况：
工艺流程：

应用精度：
运行节拍：
设备优势：

AR4215机器人吹气式锁附。
机器人通过IO来控制电批锁螺丝，节拍2秒一颗。电池产品先
通过上一道上料组装工序，完成后流转到锁螺丝工序。
±0.1mm
2.9s
定位精度高，锁付效率高、良率高，运行稳定
吹气式供料可连续打螺丝



专业售后服务团队
辐射全国的服务网点，能够快速响应；

24小时到达客户现场，提供严谨专业的保障。

及时的备品备件供应
完备齐全的备品备件仓库，免除客户后顾之忧。

完善的培训体系
设备完善的培训场地，切合实际的教材体系；

上海市人社局指定培训中心。

全生命周期服务
提供从安装、调试、陪产到交付运行的一站式专业技术服务；

确保设备在产品全生命周期安全、稳定、高效运行。

售后服务  全程相伴 携手伙伴  共赢未来

以上仅为部分合作伙伴展示，排序不分先后。
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